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Um pouco de historia...

» 1934 — Nasce a Sociedade Central de Cervejas

* 1940 — Lancamento da cerveja SAGRES

« 1968 — Comeco da producao na fabrica da Vialonga

« 1083 — Contracto com a Heineken

- 2005 — Novo logotipo

» 2008 — Heineken adquire o controlo total da SCC

« 2010 — Valores da SCC rondam os 500 milhoes de litros
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Introducao: Producao da cerveja
- Fabricacao do malte




Introducao: Producao da cerveja

- Fabricacao do malte

» Recolha e limpeza da cevada
- Molha da cevada




Introducao: Producao da cerveja

- Fabricacao do malte
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Introducao: Producao da cerveja

- Fabricacao do malte




Supervisao da cadeia de producao de malte




Introducao: Producao da cerveja
- Fabricacao de cerveja
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Introducao: Producao da cerveja
- Fabricacao de cerveja
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Introducao: Producao da cerveja
- Fabricacao de cerveja
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Introducao: Producao da cerveja
- Fabricacao de cerveja
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Introducao: Enchimento
- Lavagem de garrafas retornadas
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Introducao: Enchimento

- Lavagem de garrafas retornadas
- Enchimento da garrafa




Introducao: Enchimento

- Enchimento da garrafa
- Colocacao das tampas
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Introducao: Enchimento

» Colocacao das tampas
- Rotulagem




Introducao: Enchimento

« Rotulagem
- Colocacao nas embalagens
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Introducao: Enchimento

- Colocacao nas embalagens
- Colocacao nas paletes
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Utilizacao de PLCs

 Porqué utilizar PLCs?
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PLCs utilizados na fabrica

» Silemens

« Entradas

« Programacao
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Encaixadora totalmente automatica




.

Encaixadora BLITZPAC da Krones

Entradas
® 3 1

Saidas
¢ 292

Painel de Bloqueador  Transp.de Portas de Elevador
comando de entrada caixas seguranga
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{ KRONES

Elevador

Cabegas

Mesa de garrafas

Transp.de caixas

Transporte transversal
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Encaixadora BLITZPAC | o

Garrafas

Elevador

N

Sensores:

Fim de curso

Fim de curso

Tramstator
Actuadores:

Motor elevador

Motor translator

Passadeira Stop ®

Pasadeira Start




Encaixadora BLITZPAC

Grade

Garrafas

Elevador

N

Sensores:

Fim de curso

Fim de curso

Tramstator
Actuadores:

Motor translator

Passadeira Stop P

Motor elevador

Pasadeira Start
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Sensores. Transtator

Encaixadora BLITZPAC | o  icadores

Garrafas
Q@ Q@

Fim de curso Motor elevador

Elevador [0) @

Motor translator
Fim de curso @
() Passadeira Stop P

\ Pasadeira Start
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Sensores. Transtator

Encaixadora BLITZPAC | o  ,cuadors

Garrafas

(€] ()
Fim de curso Motor elevador
Elevador . @
Motor translator
\ (@)

Fim de curso

Passadeira Stop
® o

% % \ Pasadeira Start




28 ||

Sensores. Transtator

Encaixadora BLITZPAC | o ¢ scadores

Garrafas

Fim de curso Motor elevador

Elevador . ‘

Motor translator
Fim de curso @
(@ Passadeira Stop ®

\ \ Pasadeira Start
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Sensores. Transtator

Encaixadora BLITZPAC | o  cadores

Garrafas
Q@ Q@

Fim de curso Motor elevador

Elevador [0) @

Motor translator
Fim de curso @
() Passadeira Stop ®

\ Pasadeira Start
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Supervisao do sistema

Tapete rolante
Braco Robot (Garrafas)
TN Actuadores (start)
Q repouso repouso
\ \AYS Actuadores (stop)
| apanha roda’
| /
’ ' I\
l ty v
translacao .
l esquerda Tapete rolante
(Grades)
‘. N Actuadores (start)
l'. pousa repogs‘i)
Actuadores (stop)
translacao
AT roda /
direita P
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Supervisao do sistema

- Restricoes:

» O robot s6 apanha quando o tapete (garrafa) esta em repouso

» O robot s6 pousa quando o tapete (grade) estd em repouso

» O tapete (garrafa) s6 roda quando o robot nao estiver a apanhar
» O tapete (grade) s6 roda quando o robot nao estiver a pousar

- Método das equacoes matriciais:
Restricoes:
U2+ u7<1

4+ no=1
- Leva ao aparecimento de dois novos estados
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Supervisao do sistema

Tapete rolante
Braco Robot (Garrafas)
p— TN Actuadores (start)
repouso repouso

t \\\.\\PSI//’ /f’Tfﬁ_ A"'ctuadores (stop)
|"' apanha ﬁ\ ‘__I_'?d-a /
| te—< — ;74 ]
translacao
| esquerda Ta;()éte Id ola)nte
B rades
'I 3 \ 2N Ac'tuadores (start)
||l pousa \PSQ repo]_}s"(_)
| t4 --_-/--—aQ Actuadores (stop)
tI:an'sla(;ﬁo roda /
direita

\t5-4



Conclusao

- Apesar da complexidade de um sistema
controlado por PLCs, estes sao uma boa solucao
para automatos visto terem:
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